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ET-REMOTE I/O V1.0

ลักษณะโดยทั่วไป
บอรด ET-REMOTE I/O เปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอร ตระกูล MCS51 ซึง่ไดรับการออกแบบและพัฒนา

ข้ึนมาเพือ่รองรับการใชงานเกี่ยวกับงานดานการควบคุมและตรวจสอบ Input / Output ผานระบบการสื่อสารแบบ
อนุกรม RS232/485 เปนหลัก โดยชดุบอรดมาตรฐานจะมีการจัดทํ าโปรแกรม Monitor สํ าหรับรอรับคํ าสั่งจากพอรต
ส่ือสารอนกุรมไวใหเรียบรอยแลว ผูใชงานเพียงแตเขียนโปรแกรมเพื่อสงรหัสคํ าสั่งในรูปแบบของ ASCII Command
ผานทางพอรตสือ่สารอนุกรม ตามรูปแบบและขอกํ าหนดที่ทาง บริษัท อีทีที จํ ากัด กํ าหนดไว มายังบอรดก็สามารถ
ส่ังงานบอรดไดตามตองการแลว

รปู แสดงโครงสรางของบอรด ET-REMOTE I/O

***หมายเหตุ*** สํ าหรับคูมือการใชงานโดยละเอียดจะจัดทํ าเปน PDF File ไวใน CD-ROM
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รปูแสดง การจัดขาสัญญาณของ Connector ตางๆ
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ระบบ I/O ของบอรด ET-REMOTE I/O V1.0
สํ าหรับระบบ Input / Output ของบอรด ET-REMOTE I/O V1.0 ทีส่ามารถใชงานรวมกับชุดคํ าสั่งตางๆของ 

Monitor program รุน “ET-REMOTE I/O V1.00” นัน้ จะประกอบไปดวย Input / Output แบบ Logic จํ านวนทั้ง
หมด 40 Bit โดยแตละบติ สามารถกํ าหนดหนาที่การใชงานใหเปนแบบ Input หรือ Output กไ็ดโดยอิสระตาม
ตองการ แตไมสามารถกํ าหนดหนาที่การทํ างานของ I/O ใหเปนแบบ 2 ทศิทางได ตองกํ าหนดหนาที่เปน Input หรือ 
Output อยางใดอยางหนึง่เทานัน้ โดยการกํ าหนดหนาที่การทํ างานของพอรตนั้น จะกระทํ าใน Setup Mode

โดยการเขาถึง Input / Output ดวยชุดคํ าสั่งของ Monitor Program รุน “ET-REMOTE I/O V1.00” นั้น
สามารถอางตํ าแหนง Input / Output ไดทั้งแบบ Bit และ แบบ Byte โดยถาตองการอางถึง Input / Output แบบ Bit 
นัน้ จะตองอางหมายเลข Input / Output ดวยคา 01 – 40 แตถาตองการอางตํ าแหนงแบบ Byte คาของหมายเลข 
Input / Output จะมคีาระหวาง ‘41’-‘45’ โดยมีการจัดลํ าดับ Input / Output เปนดังนี้

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0พอรต P0
(41) P0.7 P0.6 P0.5 P0.4 P0.3 P0.2 P0.1 P0.0

I/O Number 8 7 6 5 4 3 2 1

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0พอรต P1
(42) P1.7 P1.6 P1.5 P1.4 P1.3 P1.2 P1.1 P1.0

I/O Number 16 15 14 13 12 11 10 9

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0พอรต P2
(43) P2.7 P2.6 P2.5 P2.4 P2.3 P2.2 P2.1 P2.0

I/O Number 24 23 22 21 20 19 18 17

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0พอรต P4
(44) P4.7 P4.6 P4.5 P4.4 P4.3 P4.2 P4.1 P4.0

I/O Number 32 31 30 29 28 27 26 25

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0พอรต P5
(45) P5.7 P5.6 P5.5 P5.4 P5.3 P5.2 P5.1 P5.0

I/O Number 40 39 38 37 36 35 34 33

ตาราง แสดงตํ าแหนง I/O ของบอรด ภายใต Monitor Program รุน “ET-REMOTE I/O V1.00”
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รูปแบบคํ าส่ังสํ าหรับส่ังงานบอรด ET-REMOTE I/O
โดย Format ของค ําสัง่ทีจ่ะใชในการสื่อสารกันในระบบนั้นจะใชการสงขอมูลเปน Frame โดยมีขนาดของ

ขอมูลเทากับ 12 Byte โดยสงกันดวยขอมูลแบบ ASCII จ ํานวน 11 Byte และจบดวยรหัส Enter หรือ 0DH(13) อีก 
1 Byte โดยเมื่อ Slave ไดรับคํ าสั่งที่ถูกตองจะมีการสงขอมูลตอบรับกลับมายัง Master ดวย ซึ่งจะมีรูปแบบคลาย
กบัชุดคํ าสั่งที่สงไปจาก Master เพยีงแตมีขนาดของ Byte ขอมลูของการตอบรับมากกวา โดยจะมีขนาดของขอมูล
ต้ังแต 13 Byte ไปจนถึง 30 Byte โดยลกัษณะโครงสรางของคํ าสั่งที่ใชในการสั่งงานและตอบรับเปนดังนี้

เริ่ม ID Code Mark1 คํ าสั่ง Mark2 I/O Number Mark3 ขอมูล จบ
* ASCII HEX : ASCII , ASCII DEC = ASCII HEX Enter

2AH ‘00’..’FF’ 3AH ‘0’..’9’ 2CH ‘00’..’99’ 3DH ‘00’..’FF’ 0DH

ตารางแสดง โครงสรางของชุดคํ าสั่งใน Monitor Program รุน “ET-REMOTE I/O V1.00”

เริ่ม ID Code Mark1 รหัสตอบกลับ Mark2 I/O Number Mark3 ขอมูล จบ
* ASCII HEX : E ASCII , ASCII DEC = ASCII HEX Enter

2AH ‘00’..’FF’ 3AH 45H ‘0’..’9’ 2CH ‘00’..’99’ 3DH ‘00’..’FF’ 0DH

ตารางแสดง โครงสรางของขอมูลตอบกลับจากบอรด ET-REMOTE I/O

• รหัสเร่ิมตนของ Frame ขอมูล มีขนาด 1 Byte ซึง่จะตองกํ าหนดใหเปนรหัส ASCII ของตัวอักษร ของ
เครื่องหมาย “*” หรือ 2AH เทานั้น

• รหัส ID Code มขีนาด 2 หลัก ใชสํ าหรับระบุ ID Code ของอุปกรณ Slave ที่ Master ตองการจะสื่อ
สารดวยในขณะนั้น ซึง่จะตองกํ าหนดเปนรหัส ASCII ของตัวเลข HEX ซึง่มีคา ‘0’..‘F’ จ ํานวน 2 หลัก
ระหวาง ‘00’..‘FF’ ตามคารหัส ID Code จริงทีไ่ดกํ าหนดไวใน Configuration ของบอรด

• รหสัเร่ิมตนคํ าสั่ง มีขนาด 1 Byte ซึง่จะตองกํ าหนดใหเปนรหัส ASCII ของตวัอักษรเครื่องหมาย “:” หรือ 
3AH เทานั้น

• รหสัคํ าสั่ง มีขนาด 1 Byte ซึง่ตองกํ าหนดเปนรหัส ASCII ของตัวเลข ‘0’..’9’ แตถาเปนการตอบรับจะมี
การเพิ่มรหัส ASCII ของตัวอักษร “E” น ําหนารหสัคํ าสั่งดวย โดยความหมายของรหัสคํ าสั่งมีดังนี้

 ‘0’ ใชสํ าหรับส่ังอานคา BIOS Code ของบอรด
 ‘1’ ใชสํ าหรับส่ังอานคา สถานะของ Slave
 ‘2’ ใชสํ าหรับส่ังอานคา Input ของบอรด
 ‘3’ ใชสํ าหรับส่ังอานคา Output ของบอรด
 ‘4’ ใชสํ าหรับส่ังเขียนคา Output ใหกับบอรด
 ‘5’ ถงึ ‘9’ ใชสํ าหรับส่ังอานคา Direction ของ P0,P1,P2,P4 และ P5 จากบอรดตามลํ าดับ
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• รหัสเร่ิมตน I/O Number มขีนาด 1 Byte ซึง่จะตองกํ าหนดใหเปนรหัส ASCII ของตวัอักษรเครื่องหมาย 
“,” หรือ 2CH เทานั้น

• รหัส I/O Number มขีนาด 2 Byte ซึง่จะตองกํ าหนดใหเปนรหัส ASCII ของตัวเลข ‘0’-‘9’ จ ํานวน 2 
หลกั โดยกํ าหนดไดเปน ‘01’-‘45’ หรือ ‘99’ แตถาเปนการสั่งงานของคํ าสั่งที่ไมเกี่ยวกับการสั่งงาน I/O
รหสันี้จะมีคาเปน ‘00’ เสมอ

 ‘00’ ใชสํ าหรบักรณีที่การทํ างานของคํ าสั่งไมเกี่ยวกับการสั่งงาน I/O เชน อาน BIOS Code
 ‘01’-‘40’ ใชสํ าหรับกรณีที่ตองการสั่งอานขอมูลหรือเขียนขอมูลแบบ Bit
 ‘41’ ถงึ ’45’ ใชสํ าหรับกรณีที่ตองการสั่งอานหรือเขียนขอมูลแบบ Byte กับ P0,P1,P2,P4 และ 

P5 ตามลํ าดับ
 ‘99’ ใชสํ าหรับกรณีที่ตองการสั่งอานหรือเขียนขอมูลกับทุก I/O

• รหัสเร่ิมตนขอมูล มีขนาด 1 Byte ซึง่ตองกํ าหนดเปนรหัส ASCII ของตัวอักษร “=” หรือ 3DH เทานั้น
• รหัสขอมูล มีขนาด 2 Byte ถงึ 19 Byte โดยถาเปนคํ าสั่ง จะมีขนาด 2 Byte แตถาเปนการรับรับจะมี

ขนาดของขอมูลอยูระหวาง 2 ถงึ 19 Byte ข้ึนอยูกับลักษณะคํ าสั่ง
• รหสัจบ มีขนาด 1 Byte ตองกํ าหนดเปนรหัส Enter หรือ 0DH(13) เทานั้น

คํ าสั่ง รูปแบบคํ าสั่ง การตอบรับ
อานรหัส BIOS Code ‘*XX:0,00=00’+Enter ‘*XX:E0,00=ET-REMOTE I/O V1.00’+Enter
ตรวจสอบสถานะ ‘*XX:1,00=00’+Enter ‘*XX:E1,00=YY’+Enter
อานคาสถานะ Input ‘*XX:2,YY=00’+Enter ‘*XX:E2,YY=ZZ..ZZ’+Enter
อานคาสถานะ Output ‘*XX:3,YY=00’+Enter ‘*XX:E3,YY=ZZ..ZZ’+Enter
เขียนคา Output ‘*XX:4,YY=ZZ’+Enter ‘*XX:E4,YY=ZZ..ZZ’+Enter
อานคา Direction ของ P0 ‘*XX:5,00=00’+Enter ‘*XX:E5,00=YY’+Enter
อานคา Direction ของ P1 ‘*XX:6,00=00’+Enter ‘*XX:E6,00=YY’+Enter
อานคา Direction ของ P2 ‘*XX:7,00=00’+Enter ‘*XX:E7,00=YY’+Enter
อานคา Direction ของ P4 ‘*XX:8,00=00’+Enter ‘*XX:E8,00=YY’+Enter
อานคา Direction ของ P5 ‘*XX:9,00=00’+Enter ‘*XX:E9,00=YY’+Enter

ตาราง สรุปคํ าสั่งที่ใชกับ ET-REMOTE I/O V1.00

จากตาราง XX = รหัส ID Code ,YY = หมายเลข I/O ,ZZ = คาสถานะ Input / Output

***หมายเหตุ*** สํ าหรับคูมือการใชงานโดยละเอียดจะจัดทํ าเปน PDF File ไวใน CD-ROM
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