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PMS5003 เป็นชดุเซ็นเซอร์ใช้สําหรับตรวจจบัอนภุาคฝุ่ นละอองขนาดเล็ก ให้ผลการวดั

เป็นข้อมลูแบบดิจติอล ซึÉงสามารถใช้ตรวจจบัจํานวนอนภุาคแขวนลอยในอากาศเช่นความ

เข้มข้นของอนภุาคและให้ผลการวดัออกมาในรูปแบบของข้อมลูแบบดิจิตอล เซน็เซอร์นี Ê

สามารถนําไปประยกุต์ ติดตั Êงใช้งานร่วมกบัเครืÉองมือต่างๆทีÉเกีÉยวข้องกบัการตรวจวดัความ

เข้มข้นของอนภุาคแขวนลอยในอากาศหรืออปุกรณ์ปรับปรุงสภาพแวดล้อมอืÉนๆ เพืÉอให้ได้ค่า

ข้อมลูความเข้มข้นทีÉถกูต้องทนัเวลาในสภาวะแวดล้อมจริง 

PMS5003 สามารถตรวจวดัอนภุาคฝุ่ นละอองขนาดเล็กทั Êงระดบั PM1.0 ,PM2.5 และ 

PM10 ได้ในชดุเดียวกนั สามารถปรับโหมดการวดัให้สมัพนัธ์สอดคล้องกบัสภาวะแวดล้อม

ต่างๆเพืÉอให้ได้ผลการวดัทีÉเทีÉยงตรงแม่นยํามากขึ Êนโดยอตัโนมตัิ กล่าวคือ ถ้าผลการ

เปลีÉยนแปลงสภาวะแวดล้อมมีค่าสงู โหมดการวดัจะถกูเปลีÉยนเป็นแบบ Fast  Mode เพืÉอให้

การตรวจวดัเป็นไปอย่างรวดเร็วทนักบัการเปลีÉยนแปลง แต่ถ้าสภาวะแวดล้อมมีการ

เปลีÉยนแปลงเพียงเล็กน้อยโหมดการวดัจะเปลีÉยนเป็นแบบ Stable Mode เพืÉอให้ได้ผลการวดั

ทีÉแม่นยําเทีÉยงตรง  
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สัญญาณการเชืÉอมต่อ 

 PMS5003 จะมีสายสญัญาณสําหรับเชืÉอมต่อกบัอปุกรณ์ภายนอกจํานวน Šเส้น โดย

ใช้กบัแหล่งจ่ายไฟขนาด +5V แต่มีสญัญาณการเชืÉอมต่อแบบ Logic TTL ขนาด +3.3V 

ดงันั Êนเซน็เซอร์ PMS5003 ต้องทําการเชืÉอมต่อกับไมโครคอนโทรลเลอร์หรืออปุกรณ์ทีÉมีระดบั 

Logic ของสญัญาณเป็น 3.3V เสมอ ถ้าอปุกรณ์ทีÉจะนํามาเชืÉอมต่อมีระดบัสญัญาณทีÉสงูหรือ

ตํÉากว่า +3.3V จะต้องมีวงจร Logic Level สําหรับแปลงระดบัสญัญาณให้มีระดบั Logic เป็น 

3.3V ก่อน โดย PMS5003 ใช้การติดต่อสืÉอสารผ่านพอร์ตสืÉอสารอนกุรมแบบ USART ทํา

หน้าทีÉเป็นอปุกรณ์ฝัÉง Slave/Device โดยสญัญาณต่างๆมีรายละเอียดและหน้าทีÉดงันี Ê 

 

รูปแสดง ผังการเชืÉอมต่อ PMSŝŘŘś กับไมโครคอนโทรลเลอร์ ś.śV 

หมายเหตุ PMSŝŘŘś ต้องการแหล่งจ่ายไฟขนาด +ŝV แต่มีระดบัสญัญาณ Logic ของการ

เชืÉอมต่อสญัญาณเป็นแบบ Logic TTL ขนาด ś.śV 
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Pin สัญญาณ หน้าทีÉ 

1 VCC แหล่งจา่ยไฟเลี Êยงขนาด +5V 

2 GND GND 

3 SET ใช้กําหนดการทํางาน เชืÉอมต่อกบัสญัญาณ Logic TTL ขนาด 3.3V 

เมืÉอเป็น Logic High จะเป็นโหมดทํางานปรกติ เมืÉอเป็น Logic LOW 

จะเป็นการกําหนดให้เซน็เซอร์หยดุการทํางานเข้า Sleep Mode 

4 RXD เป็นขารับข้อมลูจาก Serial Port แบบ TTL Logic ขนาด 3.3V 

5 TXD เป็นขาส่งข้อมลูออกของ Serial Port แบบ TTL Logic ขนาด ś.śV 

6 RESET เป็นขาสญัญาณรีเซต็ เชืÉอมต่อกบั Logic 3.3V ทํางานทีÉ Logic LOW 

7 NC ไม่ได้ใช้งาน 

8 NC ไม่ได้ใช้งาน 
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การวัดของเซ็นเซอร์ 

ผลการวดัของเซน็เซอร์จะเป็นค่าบอก คณุภาพ และ ปริมาณ ของแต่ละอนภุาคทีÉมี

ขนาดแตกต่างกนัต่อหน่วยปริมาตร ปริมาตรหน่วยของหมายเลขอนภุาค คือ Ř.řL(ลิตร) และ

หน่วยของความเข้มข้นของมวลคือ μg / m³ (ไมโครกรัมต่อลกูบาศก์เมตร) 

การทํางานของเซน็เซอร์จะมี Ś Option สําหรับเอาต์พตุดิจิตอล คือ Passive และ 

Active โหมดการทํางานตอนเริÉมต้นหลงัจากจ่ายไฟเลี Êยงให้วงจรเซน็เซอร์จะทํางานในโหมด 

Active โดยอตัโนมตัิ โดยในโหมดนี Êเซ็นเซอร์จะส่งข้อมลูแบบอนกุรมไปยงั Host หรือ อปุกรณ์

ภายนอกทีÉนํามาเชืÉอมต่อด้วยโดยอตัโนมตัิ  

การทํางานในโหมด Active ยงัถกูแบ่งออกเป็นสองโหมดย่อยๆ คือ โหมดเสถียร

(Stable Mode) และ โหมดเร็ว (Fast Mode) หากสภาวะแวดล้อมเกิดการเปลีÉยนแปลงเพียง

เล็กน้อยเซน็เซอร์จะปรับการทํางานเป็น โหมดเสถียร (Stable Mode) ภายในเวลา Ś.śวินาที

และหากสภาวะแวดล้อมเกิดการเปลีÉยนแปลงมากเซน็เซอร์จะเปลีÉยนการทํางานเป็น โหมดเร็ว

(Fase Mode) โดยอตัโนมตัิภายในเวลา ŚŘŘ ~ ŠŘŘmS เพืÉอให้ได้ความแม่นยําและเวลาการ

วดัทีÉสั ÊนทีÉสดุของชว่งเวลา 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



PMSŝŘŘś เซ็นเซอร์ตรวจจบัอานภุาคฝุ่ นละอองขนาดเล็กแบบดิจิตอล 

 

บริษัท อีทีที จํากดั หน้า 5 
 

คุณสมบัติทางเทคนิค 
 

Parameter Index unit 
Range of measurement 0.3~1.0；1.0~2.5；2.5~10 Micrometer（μm） 
Counting Efficiency 50%@0.3μm 

98%@>=0.5μm 
 

Effective Range（PM2.5 
standard） 

0~500 μg/m³ 

Maximum Range 
(PM2.5 standard) * 

≥1000 μg/m³ 

Resolution 1 μg/m³ 
Maximum Consistency Error  
(PM2.5 standard data)* 

±10%@100~500μg/m³ 
±10μg/m³@0~100μg/m³ 

 

Standard Volume 0.1 Litre（L） 
Single Response Time ＜1 Second（s） 
Total Response Time ≤10 Second（s） 
DC Power Supply Typ:5.0 Min:4.5 Max: 5.5 Volt（V） 
Active Current ≤100 Milliampere（mA） 
Standby Current ≤200 Microampere（μA） 
Interface Level L <0.8 @3.3 H >2.7@3.3 Volt（V） 
Working Temperature Range -10~+60 ℃ 
Working Humidity Range 0~99%  
Storage Temperature Range -40~+80 ℃ 
MTTF ≥3 Year（Y） 
Physical Size 50×38×21 Millimeter（mm） 
 

 

หมายเหตุ  

1. Maximum Range หมายถึง ค่าเอาต์พตุสงูสดุของข้อมลูมาตรฐาน PMŚ.ŝ ไม่

น้อยกว่า ř,ŘŘŘ 

2. PM2.5 standard data หมายถึง ค่าข้อมลูยอง data2 ในตารางคําสัÉง(การ

ตอบรับ) 
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การอ่านค่าเซ็นเซอร์ 

 PMS5003 ใช้การเชืÉอมต่อผ่านพอร์ตสืÉอสารอนกุรม USART แบบ TTL โดยใช้การรับส่ง

ข้อมลูเป็นเฟรม ซึÉงอปุกรณ์ทีÉทําหน้าทีÉเป็น Host จะเป็นฝ่ายส่งเฟรมข้อมลูคําสัÉง ขนาด şไบต์ไป

ให้กบั PMS5003 ซึÉงทําหน้าทีÉเป็น Slave และจะตอบกลบัด้วยเฟรมข้อมลูขนาด śŚ Byte ซึÉงมี

ข้อกําหนดดงันี Ê  

 Baudrate = 9600bps  

 Data = 8 Bit 

  Parity = None 

  Stop Bit = 1 

 

รูปแบบคําสัÉงสําหรับสัÉงงาน PMS5003 

Start Byte 1 Start Byte 2 Command Data 1 Data 2 Verify Byte 1 Verify Byte 2 
0x42 0x4D CMD DATAH DATAL LRCH LRCL 

 

CMD DATAH DATAL หน้าทีÉคําสัÉง 

0xE2 x x Read in passive mode 

0xE1 x 00H - passive 

01H - active 

Change mode 

0xE4 x 00H - sleep 

01H - wakeup 

Sleep set 
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การตอบรับของ PMS5003 

Start character 1 0x42 คา่คงทีѷ 
Start character 2 0x4D คา่คงทีѷ 
Frame length high 8 bits xx Frame length = 2x13+2(data+check bytes) 
Frame length low 8 bits xx 
Data 1 high 8 bits xx Data 1 refers to PM1.0 concentration unit μ g/m3  

(CF=1，standard particle）* Data 1 low 8 bits xx 
Data 2 high 8 bits xx Data 2 refers to PM2.5 concentration unit μ g/m3 

(CF=1，standard particle） Data 2 low 8 bits xx 
Data 3 high 8 bits xx Data 3 refers to PM10 concentration unit μ g/m3 

(CF=1，standard particle） Data 3 low 8 bits xx 
Data 4 high 8 bits xx Data 4 refers to PM1.0 concentration unit * μ g/m3 

(under atmospheric environment） Data 4 low 8 bits xx 
Data 5 high 8 bits xx Data 5 refers to PM2.5 concentration unit μ g/m3 

(under atmospheric environment） Data 5 low 8 bits xx 
Data 6 high 8 bits xx Data 6 refers to concentration unit  

(under atmospheric environment) μ g/m3 Data 6 low 8 bits xx 
Data 7 high 8 bits xx Data 7 indicates the number of particles with diameter beyond 

0.3 um in 0.1 L of air. Data 7 low 8 bits xx 
Data 8 high 8 bits xx Data 8 indicates the number of particles with diameter beyond 

0.5 um in 0.1 L of air. Data 8 low 8 bits xx 
Data 9 high 8 bits xx Data 9 indicates the number of particles with diameter beyond 

1.0 um in 0.1 L of air. Data 9 low 8 bits xx 
Data 10 high 8 bits xx Data 10 indicates the number of particles with diameter beyond 

2.5 um in 0.1 L of air. Data 10 low 8 bits xx 
Data 11 high 8 bits xx Data 11 indicates the number of particles with diameter beyond 

5.0 um in 0.1 L of air. Data 11 low 8 bits xx 
Data 12 high 8 bits xx Data 12 indicates the number of particles with diameter beyond 

10 um in 0.1 L of air. Data 12 low 8 bits xx 
Data 13 high 8 bits xx Data 13 Reserved 
Data 13 low 8 bits xx 
Data and check high 8 bits xx Check code=Start character 1+ Start character 2+……..+data 

13 Low 8 bits Data and check low 8 bits xx 

 

Note: CF=1 should be used in the factory environment 


