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สถาปตยกรรมฮารดแวร PIC 16F877

คํ านํ า

หนังสือเลมนี้ จัดทํ าขึ้นเพื่อประกอบการเรียนรู และ ใชงานไมโครคอนโทรลเลอรในตระกูล PIC เบอร 16F877 ซึ่ง

เปนไมโครคอนโทรลเลอร  ทีไ่ดรับความนิยมอยางแพรหลายในปจจุบัน  แตในเรื่องของแหลงขอมูล หรือ หนังสือตํ าราตางๆ

ที่จะนํ ามาใชในการอางอิง และ ศึกษาเกี่ยวกับ CPU เบอรนีย้ังมีอยูนอย หรือ สวนใหญก็จะเปนภาษาอังกฤษ ทํ าใหเปนอุป

ศักดิ์ตอการศึกษาเรียนรู ใน CPU ดังกลาว ดวยเหตุนี้จึงไดมีการจัดทํ าหนังสือเลมนี้ข้ึนมา เพื่อใหเกิดความสะดวกในการ

ศึกษาใชงาน CPU เบอรนี้มากยิ่งข้ึน

เหตุที่เลือก CPU เปนเบอร PIC 16F877 ก็เพราะเปน CPU ที่มีคุณสมบัติ และ ฟงกชันการทํ างานตางๆ ที่คอนขาง

ครบถวนและ มีโครงสรางการทํ างานที่ไมยุงยากมากนัก สามารถศึกษาไวเปนพื้นฐานสํ าหรับการใชงานไมโครคอนโทรลเลอร

ในเบอรอื่นๆ ที่สูงข้ึนไปไดเปนอยางดี ซึ่งไมโครคอนโทรลเลอรในตระกูล PIC นี้จะมีโครงสรางการทํ างานที่ใกลเคียงกัน แมวา

จะแบงออกเปนแบบ 12 Bit Core ,14Bit Core หรือ  16 Bit Core ก็ตาม ซึ่งในเบอร 16F877 นี้จะเปนแบบ 14 Bit Core คือ

มีโครงสรางของคํ าสั่งเปนแบบ 14 บิต และ ขอดีของ CPU ในตระกูล PIC นี้ที่เห็นไดชัดก็คือเรื่องของ การจาย และ การรับ

กระแสของขาสัญญาณ I/O พอรตตางๆ ทีส่ามารถจายและรับกระแสสูงสุดไดถึง 25 mA ทํ าใหสามารถนํ าไปขับโหลดตางๆ

ไดเปนอยางดีโดยไมจํ าเปนตองตอบัฟเฟอร หรือ วงจรขยายกระแสอื่นๆแตอยางใด ประกอบกับมีฟงกชันในการทํ างานตางๆ

มากมาย เชน Power-on Reset, Power-up Timer, Oscillator Start-up Timer, Watchdog Timer, SLEEP Mode, Brown-

out Reset, Code Protection, PWM, Timer/Counter, A to D และ USART เปนตน ซึ่งสวนตางๆเหลานี้ทานสามารถเรียนรู

ได จากเนื้อหาตางๆ ภายในหนังสือเลมนี้

ภายในหนังสือเลมนี้จะประกอบไปดวยเนื้อหาตางๆ มากมายโดยจะแบงออกเปนบทๆ ตามประเภทของเนื้อหา และ

ฟงกชันการทํ างานตางๆ ของ CPU โดยในทายบทของเนื้อหายังมีตัวอยางการทดลองตางๆ ตามฟงกชันของเนื้อหาในบท

นั้นๆ อีกดวย ทั้งนี้ก็เพื่อใหเกิดความเขาใจและเห็นภาพการนํ าไปใชงานตางๆ ทีเ่ปนรูปธรรมมากขึ้น โดยตัวอยางที่ใหไวกับ

หนงัสอืเลมนี้ จะอางอิงกับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร PIC คือ CP-PIC V3 PLUS  EXP  ซึ่งเปนบอรดไมโครคอนโทรลเลอร

PIC เบอร 16F877-20 โดยความถี่ในการใชงานของบอรดนี้คือ 10 MHz  และ เปนบอรดที่ใชการโปรแกรมแบบแรงดันไฟสูง

(High Voltage ICSP Program) ทํ าใหสามารถใชงานขาสัญญาณ I/O ไดครบทั้ง 33 ขาสัญญาณ  ซึ่งทานสามารถนํ ามาศึกษา

ทดลองรวมกับชุด ET-HARDWARE KID V1  (ประกอบไปดวยอุปกรณอิเล็กทรอนิกสพื้นฐานตางๆ) และ ชุด ET-JW

BOX300  (ประกอบดวยสายตอวงจร JUMPER  ขนาดตางๆ อยางดี)   ของทาง บริษัท อีทีที  ซึ่งสิ่งตางๆ เหลานี้ไดจัด

เตรยีมไวเพื่อความสะดวกในการศึกษา เรียนรูทดลอง เกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอรนี้โดยเฉพาะ

ซึ่งทางเรา บริษัท อีทีที หวังเปนอยางยิ่งวาหนังสือเลมนี้จะชวยใหทานสามารถเกิดการเรียนรู และ เขาใจ จนถึงข้ัน

นํ าไปประยุกตใชงานตางๆ ที่ทานตองการไดเปนอยางดี

        วัชรินทร   เคารพ

                       บริษัท อีทีที  จํ ากัด
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