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ET-PCI8255 V3 
 
ลักษณะโดยทั่วไปของ การด ET-PCI8255 V3 
 การด ET-PCI8255 V3 เปน การด Programmable Input / Output แบบ TTL Logic ขนาด 72 Bit โดยไดรับ
การออกแบบและพัฒนาใหเชื่อมตอกับเครื่องคอมพิวเตอร PC ดวยระบบ PCI Bus ผานทาง PCI SLOT โดยในสวน
ของวงจรการเชื่อมตอดาน PCI Bus นั้น ทางทีมงาน อีทีที ไดเลือกใช ชิพไอซีสําเร็จรูป ซ่ึงออกแบบและพัฒนาขึ้น
สําหรับเชื่อมตอกับระบบ PCI Bus โดยเฉพาะ โดยเลือกใชชิพเบอร “TIGER320” ของ “Tiger Jet Network Inc” ซ่ึง
ชิพตัวนี้ รองรับการเชื่อมตอกับ PCI Bus V2.2 ไดอยางสมบูรณแบบ ไดรับการทดสอบและรับรองมาตรฐานโดย
องคกรดาน PCI เรียบรอยแลว (PCI-SIG Test and Approved) ดังนั้นเราจึงมั่นใจไดวาฟงกช่ันการทํางานตางๆของชิพ 
TIGER320 นั้น สามารถรองรับและเขาไดกับระบบ PCI Bus ไดอยางแนนอน 
 โดยการด ET-PCI8255 V3 นั้นจะทําหนาที่เปนการด Input / Output แบบ TTL Logic ใชสําหรับขยาย
จํานวน Input / Output ใหกับเครื่องคอมพิวเตอร PC โดยในสวนของ Input / Output ของการดนั้น ทาง อีทีที จะ
เลือกใชชิพไอซีประเภท PIO (Programmable Input / Output) เบอร 8255 จํานวน 3 ตัว โดยที่ชิพ 8255 แตละตัวจะมี
จํานวนพอรต Input / Output ขนาด 8 บิต จํานวน 3 พอรต (24Bit I/O) โดยแตละพอรตสามารถโปรแกรมหนาที่การ
ใชงานไดอยางอิสระวาจะใชทําหนาที่เปน Input หรือ Output ดังนั้นจึงทําใหการด ET-PCI8255 V3 มีจํานวนของ
พอรต I/O ขนาด 8 บิตจํานวนทั้งสิ้น 9 พอรต (72 Bit I/O)  ซ่ึงชิพ 8255 ทั้ง 3 ตัวของการด ET-PCI8255 V3 นั้นจะ
เชื่อมตอกับเครื่องคอมพิวเตอรทางระบบ PCI Bus โดยผานทางชิพ PCI Decoder เบอร TIGER320 อีกชั้นหนึ่ง โดย 
8255 จะถูกจัดวางใหเชื่อมตอกับระบบ PCI Bus ในระดับชั้นของ I/O Port โดยชิพ TIGER320 จะใชสําหรับทําหนาที่
เปนตัวกลางเชื่อมตอระหวาง PCI Bus และ 8255 ผานทางชั้น I/O Port ของ PCI Function อีกตอหนึ่ง 
 
 Connector I/O(34 Pin ET-BUS)  
 Chip PIO(8255) x 3  
 PIB Bus Buffer + Decode  
 ↕  
 I/O Function Register  
 TIGER320(PCI DECODER)  
 PCI Function Register  
 ↕  
 PCI SLOT  
 

รูปท่ี1 แสดง โครงสรางการทํางานของการด ET-PCI8255 V3 
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 จากรูปที่1 จะเห็นไดวาการที่จะเขาไปสั่งงาน 8255 ไดนั้น จะตองกระทําผานชิพ TIGER320 ตลอดเวลา 
เนื่องจากเราใชชิพ TIGER320 เปนตัว Decode สัญญาณของ PCI Bus และทําหนาที่ติดตอส่ือสาร รับสงคําสั่งและ
ขอมูลระหวาง BIOS และ การด ET-PCI8255 V3 โดยที่ชิพ TIGER320 จะมีรีจิสเตอรตางๆบรรจุไวภายในตัวหลาย
ตัว โดยรีจิสเตอรตางๆเหลานี้จะใชสําหรับทําหนาที่ติดตอส่ือสารระหวาง PCI Bus กับการด ซ่ึงเราสามารถแบงกลุม
ของรีจิสเตอรใน TIGER320 ไดเปน 2 กลุมดวยกันคือ  

- PCI Function Register โดยรีจิสเตอรเหลานี้เปนกลุมรีจิสเตอรมาตรฐานของ PCI ซ่ึงจะใชสําหรับ
แสดงและควบคุมการทํางานของการด PCI ในระดับที่เปน PCI Function โดยรีจิสเตอรกลุมนี้จะถูก
เชื่อมตอโดยตรงเขากับสัญญาณจาก PCI Slot โดยรีจิสเตอรกลุมนี้สามารถเขาถึงไดโดยผานทางฟงกช่ัน
พิเศษของ BIOS หรือ Driver ของ PCI เทานั้น โดยรีจิสเตอรกลุมนี้จะถูกใชสําหรับแสดงสถานะ การ
เชื่อมตอและควบคุมการทํางานของการด PCI เปนหลัก เชน BIOS จะทําการอานคารหัสผูผลิต 
รหัสสินคา และประเภทของการด เพื่อจะไดทราบวาการดดังกลาวจัดอยูในกลุมใด เพื่อที่จะไดจัดสรร
ทรัพยากรที่จําเปนตางๆใหกับการดไดอยางถูกตอง โดยรายละเอียดและหนาที่การทํางานของรีจิสเตอร
ตางๆในกลุมนี้สามารถศึกษาเพิ่มเติมไดจาก Data Sheet ของชิพ TIGER32 ซ่ึงจะไมขอกลาวถึง
รายละเอียดเหลานี้ในที่นี้ 

- I/O Function Register โดยรีจิสเตอรเหลานี้เปนกลุมของรีจิสเตอรสําหรับใชควบคุมการทํางานของ 
I/O ตางๆของชิพ TIGER320 ซ่ึงตามปรกติแลวชิพ TIGER320 นั้นจะประกอบไปดวยฟงกช่ันการ
ทํางานหลายๆสวน ไมวาจะเปนการสื่อสารอนุกรม ISDN การสื่อสารแบบ Serial to Parallel และ 
Parallel to Serial ซ่ึงตามปรกติชิพตัวนี้จะถูกใชสําหรับสรางเปนการ PCI Modem เปนหลัก แตในวงจร
ของการด ET-PCI8255 V3 นั้นทาง อีทีที ไดนําชิพตัวนี้มาใชงานสําหรับทําหนาที่เชื่อมตอกับ I/O ผาน
ทาง Function แบบ PIB (Peripheral Interface Bus) ซ่ึงเปนการเชื่อมตอ I/O แบบ Parallel ขนาด 8 บิต
เพียงฟงกช่ันเดียวเทานั้น โดยในการใชงานการดนั้นเราจะตองทําการควบคุมรีจิสเตอรกลุมนีเ้พือ่กาํหนด
หนาที่การทํางานของชิพ TIGER320 ใหทํางานตามวัตถุประสงคของวงจรที่ไดออกแบบไว โดย
รีจิสเตอรกลุมนี้จะถูกจัดวางตําแหนงไวในสวนของ “I/O Function” ของ PCI โดยที่ขนาดตําแหนงที่
เปน “I/O Function” ของการดนั้นจะมีขนาด 256 ตําแหนง ซ่ึงถูกกําหนดและจัดสรรตําแหนงจาก BIOS 
โดยเราสามารถเขาถึงรีจิสเตอรกลุมนี้ไดดวยการอางตําแหนงแอดเดรสของ “I/O Function” ตามที่ไดรับ
การจัดสรรใหจาก BIOS โดยรีจิสเตอรกลุมนี้จะมีอยูทั้งหมด 48 รีจิสเตอร มีตําแหนง Offset Address 
การเขาถึงอยูระหวาง $00..$2F โดยที่คา Offset Address นี้หมายถึงคา Offset ของตําแหนงแอดเดรสที่ช้ี
โดยคา Base Address ซ่ึงเปนตําแหนงการทํางานเริ่มตนของ “I/O Function” ของการดที่ไดรับการ
จัดสรรจาก BIOS เชนถาการดถูกกําหนดคา I/O Address Range หรือ Base Address ไวที่ตําแหนง 
$E800-$E8FF ก็หมายความวา ตําแหนงการทํางานของรีจิสเตอรกลุมนี้จะอยูที่ $E800-$E82F เปนตน 
โดยหนาที่การทํางานของรีจิสเตอรทั้งหมดสามารถศึกษาเพิ่มเติมไดจาก Data Sheet ของ TIGER320  
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การควบคุมการทํางานของ TIGER320 
 สําหรับชิพ TIGER320 นั้นเปนชิพ PCI Interface ซ่ึงไดรับการออกแบบมาเพื่อประยุกตใชงานเกีย่วกับดาน
การสื่อสารเปนหลัก แตสําหรับในการด ET-PCI8255 V3 นั้น จะนําชิพตัวนี้มาใชประโยชนในการทําหนาที่เปนวงจร
ถอดรหัสและเปนตัวกลางในการเชื่อมตอระหวาง PCI Bus กับ PIO 8255 ดวยฟงกช่ัน PIB(Peripheral Interface Bus)
เพียงฟงกช่ันเดียวเทานั้น โดยโครงสรางภายในของชิพ TIGER320 นั้นจะแบงออกเปน 2 ฟงกช่ันใหญๆดวยกัน คือ 
ฟงกช่ันดานการเชื่อมตอกับ PCI Bus และฟงกช่ันดานการเชื่อมกับกับ User I/O  

• ฟงกช่ันการเชือ่มตอ PCI จะประกอบไปดวยวงจรสําหรับเชื่อมตอและถอดรหัสของ PCI Bus แบบ 
32 Bit Data โดยสามารถรองรับการเชื่อมตอกับระบบบสั PCI รุน V2.2 ไดอยางสมบูรณแบบ ซ่ึงใน
ภาคนี้จะประกอบไปดวย PCI Configuration Register และวงจรถอดรหัส Bus ซ่ึงสามารถรองรับ
การเชื่อมตอกบั PCI Bus รุน V2.2 ไดอยางครบถวนสมบูรณแบบ ตามขอกําหนดของ PCI Sign ทุก
ประการและไดรับการรับรองมาตรฐาน PCI จากองคกร PCI Sig เรียบรอยแลว 

• ฟงกช่ันดานการเชื่อมตอกับ User I/O จะประกอบไปดวยวงจรเชื่อมตอแบบขนาน 8 บิต PIB และ
วงจรเชื่อมตอแบบอนุกรม โดยจะมีริจิสเตอรสําหรับควบคุมและสั่งงานจํานวน 48 รีจิสเตอร 

 

 
 

รูปแสดง โครงสรางภายในของชิพ TIGER320 
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 ในการใชงานชิพ Tiger320 ของการด ET-PCI8255 V3 นั้น เราจะทําการสั่งควบคุมและใชงานชิพ 
TIGER320 เฉพาะสวนของฟงกช่ันการเชือ่มตอ I/O แบบขนานขนาด 8 บิต PIB(Peripheral Interface Bus) เทานั้น 
ซ่ึงตามปรกติแลวชิพ TIGER320 จะมีชุดรีจสิเตอรขนาด 8 บิต จํานวน 48 รีจิสเตอรสําหรับใชควบคมุและสั่งงานชพิ 
ใหทําหนาที่เชือ่มตอกับ I/O ทั้งแบบ ขนานและอนกุรม โดยมีตําแหนง Offset Address เพื่อใชในการเขาถึงอยู
ระหวาง 00H ถึง 2FH แตในที่นี้จะขอกลาวถึงเฉพาะรจีิสเตอรที่เกี่ยวของกับการใชงานดานการเชือ่มตอแบบขนาน
แบบ PIB เทานั้น โดยในสวนนีจ้ะมีรีจิสเตอรที่เกี่ยวของกับการใชงานจํานวน 3 ชุด โดยรีจสิเตอรแตละตวัจะมี
คุณสมบัติและหนาที่การใชงานดังตอไปนีค้ือ 
 
รีจิสเตอร PIB (Reset and PIB Cycle Time) 
 รีจิสเตอรตัวนีม้ีตําแหนง Offset Address เทากับ 00H  ซ่ึงหลังการรีเซ็ตทุกครั้งรีจิสเตอรนี้จะมีคาเปน 00H 
เสมอ โดยรีจสิเตอรตัวนี้จะทําหนาที่สําหรับใชกําหนดความเร็วของ PIB Cycle Bus Time และควบคุมการรีเซ็ต โดย
มีโครงสรางดังนี้ 
 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 
DMA Bus 

Mode 
DMA Int. 

Mode 
PIB Cycle 

Time 
PIB Cycle 

Time 
Reserve Reset  

Serial Port 
Reset 

Master 
Reset 

EXTRST# 
 

• DMA Bus Mode(DMA Bus Master Operation Mode) ใชสําหรับกําหนดการกระทํา DMA โดยถา
กําหนดใหมีคาเปน “0” จะเปนการกําหนดให TIGER320 ทํางานแบบปรกติ แตถากําหนดใหเปน 
“1” จะเปนการกําหนดใหทาํงานแบบ DMA ซ่ึงในการด ET-PCI8255 V3 นั้นไมไดใชงานการ 
DMA ดังนั้นจะตองกําหนดใหบิตนี้มีคาเปน “0” ไวเสมอ 

• DMA Int. Mode (DMA Interrupt Mode) ใชสําหรับกําหนดการแสดงสถานะของการเกิด Interrupt 
จาก DMA โดยถากําหนดใหเปน “0” จะหมายถึงการกําหนดใหบิตสถานะของการ Interrupt ถูกเซ็ต
เปน “1” เฉพาะเมื่อคา DMA Address มีคาเทากับ Interrupt Address หรือ End Address เทานั้น แต
ถากําหนดใหบิตนี้เปน “0” จะหมายถึงกําหนดใหบติสถานะของการเกิดการ Interrupt ถูกเซ็ต
ตลอดไป จนกวาจะสั่งรีเซ็ตดวยการเขียนคา “1” ไปยังบิตสถานะ ซ่ึงในการด ET-PCI8255 V3 นั้น
ไมไดใชงานการ Interrupt  ดังนั้นจะตองกําหนดใหบิตนี้มคีาเปน “0” ไวเสมอ 

• PIB Cycle Time ใชสําหรับกําหนดคาความเร็วของ PIB Cycle สําหรับสั่งอานสัญญาณจาก PIB Bus 
โดยใชบิต 5 และ 4 รวมกันในการกําหนดคา ซ่ึงสามารถกําหนดได 3 ระดับคือ 
o 0:0 เปนการกําหนดใหคา PIB Cycle Time มีคาเปน 3 Cycle ของ PCI Bus (เร็วสุด) 
o 0:1 เปนการกําหนดใหคา PIB Cycle Time มีคาเปน 8 Cycle ของ PCI Bus  
o 1:X เปนการกาํหนดใหคา PIB Cycle Time มีคาเปน 15 Cycle ของ PCI Bus (ชาสุด) 
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• Reset Serial Port ใชสําหรับสั่งรีเซ็ตการทํางานของการสื่อสารอนุกรม โดยถากําหนดใหเปน “0” 
จะเปนการปลอยใหการสื่อสารอนุกรมทํางานตามปรกติ แตถากําหนดใหเปน “1”  จะเปนการสั่ง รี
เซ็ต การทํางานของการสื่อสารอนุกรม ซ่ึงในการด ET-PCI8255 V3  นั้นไมไดใชงานวงจรของการ
ส่ือสารอนุกรมดวย ดังนัน้จะตองกําหนดใหบิตนี้เปน “0” ไวเสมอ 

• Reset Master (Reset DMA Logic) ใชสําหรับสั่งรีเซ็ตการทํางานของการ DMA โดยถากําหนดให
เปน “0” จะเปนการปลอยใหทํางานตามปรกติ แตถากําหนดใหเปน “1”  จะเปนการสั่ง รีเซ็ต การทํา 
DMA ซ่ึงในการด ET-PCI8255 V3  นั้นไมไดใชงาน DMA ดวย ดังนัน้จะตองกําหนดใหบิตนี้เปน 
“0” ไวเสมอ 

• Reset EXTRST# (EXTRST# Pin State) ใชสําหรับกําหนดสถานะโลจิกใหกับขาสัญญาณ 
EXTRST# ซ่ึงเปนขาสัญญาณ Reset ของ PIB โดยถากําหนดใหบิตนี้มีคาเปน “0” จะเปนการ
กําหนดใหสัญญาณ Reset สงสัญญาณโลจิก “0” เมื่อเกิดการรีเซ็ต แตถากําหนดใหบตินี้มีคาเปน “1” 
จะเปนการกําหนดใหขาสัญญาณ Reset สงสัญญาณโลจิก “1” เมื่อเกิดการรีเซ็ต 

 
หมายเหตุ ในบอรด ET-PCI8255 V3 นั้นสัญญาณ EXTRST# นั้นจะถูกนําไปถอดรหัสรวมกับสัญญาณ 

RST# ซ่ึงเปนสัญญาณ Reset จาก PCI Bus ดวย โดยจะนําสัญญาณ Output ที่ไดจากการถอดรหัสสงไปเปนสัญญาณ 
RESET+ เพื่อควบคุมการ Reset ของ 8255 อีกครั้งหนึ่ง ซ่ึงจะตองกําหนดสถานะทาํงานของสัญญาณ EXTRES# ให
มีคาเปน “0” ไวเสมอ 

 
 
 

รีจิสเตอร AUXC (PIB AUX Port Control) 
 รีจิสเตอรตัวนีม้ีตําแหนง Offset Address เทากับ 02H  ซ่ึงหลังการรีเซ็ตทุกครั้งรีจิสเตอรนี้จะมีคาเปน 00H 
เสมอ โดยรีจิสเตอรตัวนี้จะทาํหนาที่สําหรับใชกําหนดหนาที่การทํางานของขาสัญญาณ AUX(0..7) โดยถากําหนดให
บิตใดมีคาเปน “0” จะหมายถึงการกําหนดใหสัญญาณ AUX บิตนั้นๆทาํหนาที่เปน Input Port แตถากําหนดใหบติใด
มีคาเปน “1” จะเปนการกําหนดใหสัญญาณ AUX บิตนั้นๆทําหนาที่เปน Output Portโดยมีโครงสรางดังนี ้
 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 
AuxC7 AuxC6 AuxC5 AuxC4 AuxC3 AuxC2 AuxC1 AuxC0 

 
• AuxC(0..7) ใชสําหรับกําหนดหนาที่การทํางานของสัญญาณ AUX(0..7) โดย AuxC0 ใชกําหนด

หนาที่ของสัญญาณ AUX0 สวน AuxC7 ก็ใชกําหนดหนาที่ของสัญญาณ AUX7 เปนตน 
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รีจิสเตอร AUXD (PIB AUX Data Port) 
 รีจิสเตอรตัวนีม้ีตําแหนง Offset Address เทากับ 03H  ซ่ึงหลังการรีเซ็ตทุกครั้งรีจิสเตอรนี้จะมีคาเปน 00H 
เสมอ โดยรีจิสเตอรตัวนี้จะทําหนาที่ 2 อยางคือ ในกรณีของการเขียนขอมูลไปยังพอรตนี้จะเปนการกําหนดสภาวะ
โลจิกของสัญญาณ Output ใหกับสัญญาณ AUX ที่ถูกกําหนดหนาทีเ่ปน Output ไว แตถาสัญญาณ AUX บิตใดถูก
กําหนดหนาทีก่ารทํางานเปน Input ไวคาขอมูลที่เขียนไปยังรีจิสเตอรนี้จะไมมีผลใดๆตอสัญญาณ AUX บิตนั้นๆเลย 
สวนในกรณีของการอานคาขอมูลจากรีจิสเตอรตัวนี้ จะเปนการสั่งอานคาสถานะของสัญญาณ AUX โดยถาสัญญาณ 
AUX บิตใดถกูกําหนดใหทาํหนาที่เปน Output อยูคาที่อานไดจะเปนคา Output Latch หรือคาสถานะ Output คร้ัง
สุดทายที่เขียนออกไป แตถา AUX บิตใดถูกกําหนดเปน Input ไวคาที่อานไดจะเปนสถานะ Input จริงๆของสัญญาณ 
AUX บิตนั้นๆ โดยมีโครงสรางดังนี ้
 

D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 D0 
AuxD7 AuxD6 AuxD5 AuxD4 AuxD3 AuxD2 AuxD1 AuxD0 

 
• AuxD(0..7) ใชสําหรับกําหนดคา Output หรือแสดงสถานะ Input / Output ของสัญญาณ AUX(0..7) 

โดย AuxD0 ใชกําหนดหนาที่ของสัญญาณ AUX0 สวน AuxD7 ก็ใชกําหนดหนาที่ของสัญญาณ 
AUX7 เปนตน 

 
หมายเหตุ สําหรับการด ET-PCI8255 V3 นั้นจะนําสัญญาณ AUX ไปใชงานจํานวน 2 บิต คือ AUX0 และ 

AUX4 โดย AUX0 จะใชทําหนาที่หนาที่เปนสัญญาณควบคุมการถอดรหัสตําแหนงของ 8255 ซ่ึงจะตองกําหนดให
สัญญาณ AUX0 ทําหนาที่เปน Output และมีคาสถานะเปน “0” ดวยเสมอ ไมเชนนั้นแลวจะไมสามารถสั่งงาน 8255 
ในการดได สวนสัญญาณ AUX4 จะใชสําหรับควบคุมการทํางานของ RELAY ซ่ึงจะตองกําหนดใหสัญญาณ AUX4 
ทําหนาที่เปน Output ไวเสมอ โดยถาสัญญาณ AUX4 มีคาเปน “0” จะเปนการสั่ง ON RELAY แตถาสัญญาณ AUX4 
มีคาเปน “1” จะเปนการสั่ง OFF RELAY 
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พื้นฐานการใชงาน I/O พอรต 8255 
 โดยทั่วไปแลววา Chips PIO เบอร 8255 จัดเปนอุปกรณ I/O ขนาด 8บิต ที่สามารถนําไปประยกุตใชงานใน
ดานตางๆเกีย่วกับ อินพุท/เอาตพุต ไดเปนอยางดี สําหรับ รายละเอียดการใชงานก็งายไมซับซอนเปนที่นิยมใชงานกัน
อยางแพรหลาย และมักพบเห็นกันได ทั่วไปในวงจรไมโครโปรเซสเซอรและไมโครคอนโทรลเลอรที่ตองการ
อุปกรณ I/O สนับสนุนในระบบเพิ่มเติมนอกเหนือจากที่มอียูในตวั CPU 
 โดย 8255 สามารถโปรแกรมใหทํางานได ถึง 3 โหมด และในแตละพอรตของ 8255 เองกย็ังสามารถ
โปรแกรมใหเปน อินพุท หรือ เอาตพุต กไ็ด โดย 8255 จะมีพอรต I/O ขนาด 8 บิตจาํนวน 3 ชุด และมีพอรตควบคุม
การทํางานอีก 1 ชุด โดยเราสามารถติดตอส่ังงาน อาน / เขียน และใชงาน 8255 ทางพอรตตางๆโดยเลือกจากตําแหนง
ริจิสเตอรภายในของ 8255 เองได ทั้งหมด 4 ตําแหนง สําหรับการด ET-PCI8255 V3 เมื่อถูกกําหนดใหทํางานรวมกับ 
Chip PCI Decoder นั้น ไดออกแบบวงจรในสวนที่เชื่อมตอกับ 8255 โดยการถอดรหสั ตําแหนง Address เพื่อทําการ
อาน/เขียน 8255 ไวดังนี ้
 
 ตําแหนง 8255 พอรต = หนาท่ีการทํางาน ตําแหนง Offset Address  
 PA = Input / Output Port Base Address + C0H  
 PB = Input / Output Port Base Address + C4H  
 PC = Input / Output Port Base Address + C8H  
 

 
IC 8255  
ตัวที่ 1 

PCC = ควบคมุการทํางานของ 8255 Base Address + CCH  
 PA = Input / Output Port Base Address + D0H  
 PB = Input / Output Port Base Address + D4H  
 PC = Input / Output Port Base Address + D8H  
 

 
IC 8255  
ตัวที่ 2 

PCC = ควบคมุการทํางานของ 8255 Base Address + DCH  
 PA = Input / Output Port Base Address + E0H  
 PB = Input / Output Port Base Address + E4H  
 PC = Input / Output Port Base Address + E8H  
 

 
IC 8255  
ตัวที่ 3 

PCC = ควบคมุการทํางานของ 8255 Base Address + ECH  
  

ตาราง แสดงการจัดสรรตําแหนง แอดเดรสของ 8255 ภายในการด ET-PCI8255 V3 
 

 หมายเหตุ คา Base Address หมายถึง คา I/O Base Address หรือ I/O Address Range ซ่ึงเปนตําแหนง
แอดเดรสพื้นฐานสําหรับติดตอกับ I/O ของการด ซ่ึงไดรับการจัดสรรตําแหนงจาก BIOS และกอนที่จะทําการตดิตอ
ส่ังงาน 8255 ในการด ET-PCI8255 V3 ไดนั้น จะตองทําการกําหนดหนาที่ของสัญญาณ AUX0 ใหทําหนาที่เปน 
Output Port และมีคาสถานะทาง Output เปน “0” ไวกอนจึงจะสามารถสั่งอานหรือเขียนคาใหกับ 8255 ได   
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 ดังไดกลาวไวแลวในเบื้องตนวา 8255 สามารถเลือกกําหนดการทํางานในโหมดตางๆไดถึง 3 โหมด คือ 
โหมด0 โหมด1 และโหมด2 ตามลําดับ โดยการทํางานของแตละโหมดมีดังนี ้
 โหมด0   เปนโหมด อินพุท/เอาตพุต แบบพื้นฐาน โดยสามารถกําหนดใหพอรตทั้ง 3 ของ 8255 คือ Port-A, 
Port-B และ Port-C เปนอินพุทหรือเอาตพุตก็ไดตามความตองการ ซ่ึงโหมดการทํางานนี้เปนทีน่ิยมใชงานกนัอยาง
แพรหลายโดยทั่วไป 
 โหมด1  เปนโหมด อินพุท/เอาตพุตพเิศษ ซ่ึงสามารถตรวจสอบสัญญาณ ความพรอมซึ่งกัน และกนัได 
(Hand Shake) นิยมใชงานสาํหรับการ รับ-สง ขอมูลแบบขนาน โดยสามารถกําหนดให Port-A และ Port-B เปน
อินพุทหรือเอาตพุต เพื่อทําการรับ-สง ขอมูล สวน Port-C จะถูกแบงออก เปน 2 สวน คือ Port-C บน (PC4-PC7) จะ
ถูกใช สําหรับตรวจสอบความพรอมในการรับ-สง ขอมูล ของ Port-A และสําหรับ Port-C ลาง (PC0-PC3) จะใช
สําหรับตรวจสอบความพรอมในการรับ-สง ขอมูลของ Port-B  ซ่ึงจะเหน็วาการทํางานในโหมดนี้จะคลายกับระบบ 
SPI ของ CPU นั่นเอง 
 โหมด2  เปนโหมดการทํางานพิเศษอกีโหมดหนึ่ง ที่ใชในการรับ-สง ขอมูลแบบขนานโดย มีลักษณะการ
ทํางานคลายกบัโหมด1 แตในโหมดนี้ จะใชเฉพาะ Port-A ในการรับ-สง ขอมูล และ ใช Port-C ในการควบคุมและ
ตรวจสอบสัญญาณความพรอมในการรับ-สง ซ่ึงในโหมดนี้จะมีขอดีพิเศษกวาโหมด 1 คือ Port-A จะมีคุณสมบัตเิปน
สัญญาณแบบ 2 ทิศทาง (Bi-directional) คือสามารถ เปนไดทั้งอินพุตและเอาตพุตภายในพอรตเดียวกัน สําหรับ Port-
B จะไมถูกใชงานในโหมดนี้ ดังนั้นผูใชจงึสามารถโปรแกรมให Port-B ทํางานในโหมด 0 เพื่อใชงานเปน อินพุต / 
เอาตพุตแบบปกติได 
 สําหรับผูใชงานทั่วๆไป โดยสวนใหญนิยมให 8255 ทํางานในโหมด 0 ซ่ึงเปนโหมดของการใชงานแบบ I/O 
พื้นฐาน ซ่ึงกอนการใชงาน 8255 นั้นในอนัดับแรกตองทําการกําหนดหนาที่การทํางานใหกับ 8255 เสียกอนวาจะให 
8255 ทํางานในโหมดใด ใหพอรตใดทํางานเปนอินพทุหรือเอาตพุต โดยการสงรหัสควบคุมการทํางานของ 8255 
หรือเรียกกันโดยทั่วไปวา "Control Word" ใหกับพอรตควบคุมการทํางานของ 8255 ตามที่เราตองการเสียกอน  

แตสําหรับในกรณีของ 8255 ที่อยูในการด ET-PCI8255 V3 นั้น การสั่งงาน 8255 จะตองกระทาํผานทาง
ฟงกช่ัน PIB ของชิพ TIGER320 อีกครั้งหนึ่ง ทั้งนี้ก็เนื่องมาจากวา สัญญาณควบคุมการ RESET และสัญญาณ
ควบคุมการทํางานของวงจรถอดรหัสตําแหนงการทํางานของ 8255 จะถูกควบคุมการทํางานดวยสัญญาณ EXTRST# 
และสัญญาณ AUX0 ของ TIGER320 อยูตามลําดับ ดังนั้นกอนทีจ่ะเริ่มตนสั่งงาน 8255 ในการด ET-PCI8255 V3 ได
นั้น กอนอืน่จะตองทําการกาํหนดหนาที่การทํางานของสัญญาณ EXTRST# และ AUX0 ใหถูกตองเสียกอน คือ 

- กําหนดใหสัญญาณ EXTRST# ทํางานแบบ Active “0” โดยส่ังควบคุมผานทางรีจิสเตอรควบคุมการ
ทํางานของ TIGER320 คือรีจิสเตอร PIB (Offset : 00H) 

- กําหนดใหสัญญาณ AUX0 ทําหนาที่เปน Output และใหมีคา Output เปน “0” เพื่อเปดการทํางานของ
วงจรถอดรหัสตําแหนง Chip Select (CS#) ที่จะใชควบคุมการทํางานของ 8255 โดยส่ังควบคมุการ
ทํางานจากรีจสิเตอร AUXC (Offset : 02H) และ AUXD (Offset : 03H) ของ TIGER320 
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 โดยในครั้งแรกนั้นจะตองทาํการสงคา Control Word ใหกับพอรตควบคุมของ 8255 เสียกอนเพื่อเปนการ
กําหนดให 8255 รับรูหนาที่การทํางานของตัวมันเองโดยรหัสควบคุมการทํางานของ 8255 จะมีขนาด 8 บิต และแต
ละบิตจะมีความหมายของการทํางานดังตอไปนี้คือ 
 

 
 

ภาพแสดง ความหมายของบติควบคุมการทํางานของ 8255 
 

• บิต D7 ใชสําหรับเซตโหมดเพื่อควบคุมการทํางานของ 8255 ใหรับรูรหัสคําสั่งในบิตอื่นๆ ที่จะ
กําหนดใหโดยจะทํางานที ่ Logic "1" ดังนั้นเมื่อตองการสั่งงานให 8255 รับรูคําสั่ง จะตอง
กําหนดใหบติ D7 ใน Control Word นี้มีคาเปน "1" เสมอ 

• บิต D6 และ D5 ใชสําหรับกําหนดโหมดการทํางานของ Port-A ใหกบั 8255 ซ่ึงสามารถกําหนดได 
3 โหมด ดังนีค้ือ   
o 00 = ให Port-A ของ 8255 ทํางานในโหมด 0 
o 01 = ให Port-A ของ 8255 ทํางานในโหมด 1 
o 1X = ให Port-A ของ 8255 ทํางานในโหมด 2 

• บิต D4 ใชสําหรับกําหนดการทํางานของ Port-A วาจะใหเปนอินพุทหรือเอาตพุต โดยถามี คาเปน 
"1" จะเปนอนิพุท แตถาเปน "0" จะเปนเอาตพุต 
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• บิต D3 ใชสําหรับกําหนดการทํางานของ Port-C บน (PC4-PC7) วาจะใหเปนอินพทุ หรือ เอาตพุต 
โดยถามีคาเปน "1" จะเปนอินพุท แตถาเปน "0" จะเปนเอาตพุต 

• บิต D2 ใชสําหรับเลือกโหมดการทํางานของ Port-B โดยเลือกได 2 โหมดคือ ถามีคาเปน "0" จะเปน
โหมด 0 แตถามีคาเปน "1" จะเปนโหมด 1 

• บิต D1 ใชสําหรับกําหนดการทํางานของ Port-B วาจะใหเปนอินพุทหรือเอาตพุต โดยถามี คาเปน 
"1" จะเปนอนิพุท แตถาเปน "0" จะเปนเอาตพุต 

• บิต D0 ใชสําหรับกําหนดการทํางานของ Port-C ลาง (PC0-PC3) วาจะใหเปนอินพทุ หรือ เอาตพตุ 
โดยถามีคาเปน "1" จะเปนอินพุท แตถาเปน "0" จะเปนเอาตพุต 

 
ตัวอยางเชน ถาตองการให 8255 ตัวที่ 1 ทํางานในโหมด 0 โดยใหทุกพอรตทําหนาที่เปน เอาตพตุ ทั้งหมดก็

จะตองเขยีนคา 80H ออกไปยังพอรต Address หมายเลข Base Address + CCH เปนตน 
 

คาของรหัส สถานะ การทํางานของพอรต 8255 ที่ได 
Control Word Port-A Port-B Port-CHigh Port-CLow 

80H Output Output Output Output 
81H Output Output Output Input 
82H Output Input Output Output 
83H Output Input Output Input 
88H Output Output Input Output 
89H Output Output Input Input 
8AH Output Input Input Output 
8BH Output Input Input Input 
90H Input Output Output Output 
91H Input Output Output Input 
92H Input Input Output Output 
93H Input Input Output Input 
98H Input Output Input Output 
99H Input Output Input Input 
9AH Input Input Input Output 
9BH Input Input Input Input 

 

ตารางสรุปคา Control Word ของ 8255 ในโหมด 0 
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การติดตั้งการด ET-PCI8255 V3 
ในการติดตั้งการด ET-PCI8255 V3 เขากับ Slot PCI ของคอมพิวเตอรนั้น ความจริงแลวสามารถทําได

โดยงายไมยุงยากซับซอนอะไร เพียงแตทําการเปดฝา Case ของคอมพิวเตอรออกมาและทําการเสยีบการดเขากบั Slot 
PCI จากนัน้ก็ยดึสกรูใหแนนเทานั้นกเ็รียบรอยแลว เพียงแตตองใชความรอบคอบและระมัดระวังเปนพเิศษใน
ขั้นตอนของการติดตั้ง ซ่ึงพอสรุปเปนลําดับขั้นไดดังนี้  

 
• ในอันดับแรกใหทําการปดเครื่องคอมพิวเตอรพรอมกับถอดปลั๊กไฟออกใหเรียบรอย จากนั้นให

ทําการเปดฝา Case ของคอมพิวเตอรออกเพื่อทําการติดตั้งการด ET-PCI8255 V3 เขากับ Slot 
PCI ใหเรียบรอย ซ่ึงขั้นตอนนี้ใหกระทําดวยความระมดัระวัง เปนพเิศษ โดยใหตรวจสอบการ
เสียบการดเขากับ Slot PCI วาแนนสนิทด ีและในครั้งแรกนั้นยังไมควรนําอุปกรณตอพวงอื่นๆ 
ตอรวมกับการดดวย ใหทําการติดตั้งเฉพาะตัวการดเพยีงอยางเดยีวกอน สวนอุปกรณ I/O อ่ืนๆ 
เชน บอรด Output Relay บอรด OPTO-Input คอยจัดการติดตั้งเพิ่มเตมิในภายหลัง โดยเมื่อทุก
อยางเรียบรอยแลวใหทําการจายไฟเขาเครื่องพรอมกับทําการ Boot เครื่องคอมพิวเตอร โดยถา
เครื่องคอมพิวเตอรไมทํางานใหรีบปดไฟและตรวจสอบหาขอผิดพลาดและแกไขใหเรียบรอย 
ซ่ึงถาไมเกิดความผิดพลาดใดๆ เครื่องคอมพิวเตอรควรจะเริ่มตนทํางานตอไปตามปรกติ 

• ทําการติดตั้ง Driver ใหกับการด ซ่ึงจะกระทําเพียงครั้งแรกครั้งเดียวเทานั้น สําหรับผูที่ใชงาน
เครื่องคอมพิวเตอรโดยใชระบบปฏิบัติการ Windows นั้นปรกติแลวในขั้นตอนการ Boot นั้น 
Windows จะทําการตรวจสอบหาอุปกรณที่ไดรับการติดตั้งเพิ่มเติมใหม ใหอยูแลว โดยบอรด 
ET-PCI8255 V3 นั้นไดจัดเตรียม Driver ของการดไวใหอยูแลว ซ่ึงการติดตั้ง Driver นั้นใน
ทุกๆรุนของโปรแกรม Windows จะมีขั้นตอนที่เหมือนกัน เพียงแตอาจจะมีรูปรางหนาตาของ
กลองขอความสําหรับแนะนาํการติดตั้ง ทีแ่ตกตางกนับางเล็กนอยในโปรแกรม Windows แต
ละรุน โดยหัวใจหลักของการติดตั้งคือใหเลือกกําหนดการติดตั้ง Driver ดวยวิธีการแบบ 
Manual โดยใหเลือก Driver จากแผน CD-ROM ที่เก็บไฟล Driver ของการดเอง ไมตอง
กําหนดให Windows ทําการคนหา Driver เองแบบอัตโนมัติ ซ่ึงในทีน่ี้จะขอยกตวัอยางวิธีการ
ติดตั้ง Driver สําหรับใชงานกับ Windows-XP เทานัน้ สวนถาเปน Windows รุนอื่นๆก็ให
ปรับเปลี่ยนขั้นตอนตามที่โปรแกรม Windows แสดงคําแนะนําการติดตั้งให ซึงเมื่อทําการ Boot 
เครื่องเขาสูการทํางานของ Windows ในครั้งแรกหลังจากทําการติดตัง้การด ET-PCI8255 V3 
เขากับ Slot PCI ของเครื่องคอมพิวเตอรในครั้งแรกเปนที่เรียบรอยแลวนั้น ในขั้นตอนการ Boot 
โปรแกรม Windows จะทําการตรวจสอบหาฮารดแวรใหเองโดยอัตโนมัติอยูแลว โดยในครั้ง
แรกโปรแกรม Windows จะแสดงขอความวามีการตรวจพบฮารดแวรใหมและถามหา Driver 
ของการดดังรูป 
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 โดยในขัน้ตอนนี้ใหเลือกหวัของ Install from a list or specific location (Advance) แลวเลือก Next  
 
 

 
 
 ในขั้นตอนนี้ใหเลือกการกําหนดตําแหนงของ Driver โดยเลือก Browse พรอมกับกาํหนดตําแหนงที่อยูของ 
Driver ของการดใน CD ROM ที่ไดไปกับการด แลวเลือก Next 
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 โดยเมื่อระบุตาํแหนงของ Driver เรียบรอยแลวโปรแกรมจะเริ่มตนทําการติดตั้ง Driver ของการดใหกับ 
Windows ทันทีใหรอจนเสร็จแลวเลือก Finish ดังรูป เปนการเสร็จขั้นตอนของการติดตั้ง Driver 
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 หลังจากทําการติดตั้ง Driver ของการดเรยีบรอยแลว ใหทําการสั่งติดตั้ง Library Driver สําหรับใชในการ
พัฒนาโปรแกรมของการดเพิ่มเติม โดยใหเปดโปรแกรมไปยังโฟลเดอรที่เก็บไฟล Driver แลวส่ัง Run ไฟลสําหรับ
ติดตั้ง Library Driver ของการด โดยจะสรางเปน Bat ไฟลไวจํานวน 2 ไฟล  คือ Install-xp.bat และ install-98.bat 
โดยถาเปน Windows 95/98/Me ใหเลือก Run ไฟล install-98.bat แตถาเปน Windows 2000/NT/XP ใหเลือก Run 
ไฟล install-xp.bat โดยในการสั่ง Run ใหทําการ Double Click ที่ไอคอนของไฟลดงัรูป 
 

 
 
 
 ซ่ึงหลังจากทําการติดตั้ง Driver ของการเปนที่เรียบรอยแลว คร้ังตอๆไปเมื่อทําการ Boot คอมพิวเตอรขึ้นมา 
ก็จะสามารถตรวจพบการดในระบบไดโดยอัตโนมัติและพรอมใชงานการดในทนัท ี ซ่ึงในขั้นตอนตอจากนีไ้ป ถา
ตองการติดตั้งอุปกรณเชื่อมตออ่ืนๆใหกับการด เชน บอรด RELAY หรือ INPUT/OUTPUT OPTO ISOLATE อ่ืนๆ 
ก็สามารถสั่ง Shutdown Windows เพื่อทําการติดตั้งอุปกรณอ่ืนๆเพิ่มเตมิไดตามตองการ 
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การตรวจสอบตําแหนงการทาํงานของการด 
 หลังจากทําการติดตั้ง Driver ใหการด ET-PCI8255 V3 เปนที่เรียบรอยแลว เราสามารถเขาไปตรวจสอบการ
ทํางานของการดได โดยใหเขาไปที่ Control Panel → System → Hardware → Device Manager ดังรูป 
 

 
 
 ซ่ึงถาหากวาขัน้ตอนของการติดตั้ง Driver ไมมีปญหา Windows จะแสดงรายการอุปกรณที่ติดตั้งแลวให
ทราบ ซ่ึงจะพบวามีอุปกรณประเภท ET-PCICARD ปรากฏอยู และเมื่อทําการคลิกเมาสที่บริเวณเครื่องหมายบวก
หนารายการ ET-PCICARD จะปรากฏ รายการการด ET-PCI8255 V3 ใหเห็น โดยจะแสดงชื่อเปน CARD-1 ถึง 4 
ขึ้นอยูกับการกําหนด Jumper สําหรับเลือก ID Code ของการด ซ่ึงในเครื่องคอมพิวเตอร 1 เครื่อง สามารถทําการ
ติดตั้งการด ET-PCI8255 V3 ไดพรอมกนัทั้งหมด 4 การด เพียงแตตองกําหนดหมายเลข ID Code ของการดให
แตกตางกนัดวย ซ่ึงควรเลือกรหัส ID Code ตามลําดับที่ตดิตั้ง คือ 1 ถึง 4 ตามลําดับ เชน ถาติดตั้งใชงานการดเพยีง
การดเดยีวก็ควรกําหนด ID Code ใหเปนการดที่1 ไวเสมอ 
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 ใหทําการ Double Click ที่รายช่ือของการดจะแสดงรายการ Properties ของการใหทราบ ในขัน้ตอนนี้ให
เลือกไปที่ Resources เพื่อตรวจสอบตําแหนงการทํางานของการด ดังรูป 
 

 
 

 จากรูปจะพบวาการด ET-PCI8255 V3 ไดรับการจัดสรรตําแหนง Address ไวที่ E800-E8FF ซ่ึงถาหากวาไม
มีการยายการทํางานของการดไปยัง Slot PCI อ่ืนๆ การด ET-PCI8255 V3 นี้จะมคีาตําแหนงการทํางานคงที่ ตามที่
แสดงใหเห็นนี้ไปตลอด ซ่ึงจากตัวอยางหมายถึงวาคา Base Address ของการดจะมีคาเปน E800H สวนคา Offset 
Address ของการดก็จะมีคาแปรผัน อยูระหวาง 00H-FFH โดยคาตําแหนง Offset ระหวาง 00H-2FH จะเปนตําแหนง
ที่ใชติดตอกับรีจิสเตอรควบคุมของชิพ TIGER320 สวนตําแหนง Offset ระหวาง C0H-FFH จะเปนคาตําแหนง 
Offset สําหรับติดตอกับ PIB ฟงกช่ัน ซ่ึงในการด ET-PCI8255 V3 นั้นไดถอดรหสัตําแหนงสวนนี้เพื่อใชติดตอกับ 
8255 จํานวน 12 ตําแหนง ซ่ึงในกรณีทีค่า Base Address ของการดมีคาเปน E800H ดังตัวอยางจะสามารถสรุป
ตําแหนง I/O ของการดไดดงันี้ 
 

 ตําแหนง แอดเดรส อุปกรณ  
 E000H-E02FH รีจิสเตอรควบคุมของ TIGER320  
 E0C0H,E0C4H,E0C8H,E0CCH PA,PB,PC,PCC ของ 8255 ตัวที่ 1  
 E0D0H,E0D4H,E0D8H,E0DCH PA,PB,PC,PCC ของ 8255 ตัวที่ 2  
 E0E0H,E0E4H,E0E8H,E0EC PC,PB,PC,PCC ของ 8255 ตัวที่ 3  

 

ตารางแสดง ตาํแหนงแอดเดรสการทํางานของการดในกรณี Base Address = E000H 
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การใชงาน I/O ของ 8255 
 สําหรับสัญญาณ I/O ของ 8255 ทั้ง 3 ตัวนั้น จะถูกเชื่อมตอออกไปรอไวยังขัว้ตอแบบ IDE ขนาด 34 Pin 
จํานวน 3 ชุด โดยแยกออกเปนของ 8255 แตละตัว โดยการจัดเรียงสญัญาณของ 8255 นั้น จะเหมอืนกันทั้ง   3 ชุด ซ่ึง
ในการตอใชงานนั้น ผูใชสามารถใชสายแพรขนาด 34 Pin มาตอเขากบัขั้ว IDE ของ 8255 ตัวที่ตองการไดทันท ี
 

PA0
PA2
PA4
PA6

PA1
PA3
PA5
PA7

PB0
PB2
PB4
PB6

PB1
PB3
PB5
PB7

PC0
PC2
PC4
PC6

PC1
PC3
PC5
PC7

+VCC
GND

 
 

แสดง การจัดสัญญาณ ของ 8255 แตละตัว 
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แนวทางการพัฒนาโปรแกรมของ ET-PCI8255 V3 
 
 ในการเขียนโปรแกรมเพื่อเชื่อมตอกับการด ET-PCI8255 V3 นั้น จะตองใชวิธีการเขาถึงตําแหนงการทํางาน
ของการด ET-PCI8255 V3 ในระดับของ I/O Port เพื่อเขาถึงตําแหนง I/O Port ของชิพ 8255 ทั้ง 3 ตัวบนการด
โดยตรง ซ่ึงระบบ I/O Port ของ PCI Bus นั้นจะถูกจัดสรรตําแหนงการทํางานโดย BIOS ของคอมพิวเตอร ซ่ึงตาม
ปรกติแลวการด PCI ตางๆจะไดรับการจัดสรรตําแหนงการทํางาน โดยแบงออกเปน 3 สวน คือ 
 

- ตําแหนงแอดเดรสการทํางานของหนวยความจํา (Memory Function) ซ่ึงมีขนาด 4 KByte 
- ตําแหนงแอดเดรสการทํางานของพอรต I/O (Input / Output Function) ซ่ึงมีขนาด 256 ตําแหนง 
- ตําแหนงของสัญญาณ Interrupt 
 
โดยการด ET-PCI8255 V3 นั้นเราจะใชการเขาถึง I/O Port ของชิพ 8255 ทั้ง 3 ตัวผานทางชวงตําแหนง

แอดเดรสยานที่เปน “I/O Port Function” ของ PCI Bus เทานั้น สวนของยานแอดเดรสที่เปน “Memory Function” 
และ Interrupt นั้นจะไมถูกนํามาใชงานดวยแตอยางใด ถึงแมวาจะไดรับการจัดสรรตําแหนงมาดวยก็ตาม เนื่องจาก
การด ET-PCI8255 V3 นั้นจะมีเฉพาะสวนของ I/O Port (8255) เพียงอยางเดียวไมมีสวนของอุปกรณที่เปน
หนวยความจําใดๆประกอบอยูดวย และ 8255 เองก็ไมรองรับการทํางานแบบ Interrupt  
 
 User Application Program  
 ↕  
 Device Driver  
 ↕  
 PCI Bus (PCI Bridge)  
 ↕  
 
 

Card PCI Model   :   ET-PCI8255 V3 
PCI Decoder(TIGER320)+PIO(8255) 

 

 
รูปแสดงแผนผังการเชื่อมตอการด ET-PCI8255 V3 กับระบบ PCI Bus 

 
สําหรับการเขียนโปรแกรมเพื่อใชงานการด ET-PCI8255 V3 นั้น ถาโปรแกรมที่เขียนขึ้นมี Platform การ

ทํางานอยูภายใตระบบปฏิบัติการของ DOS ผูใชก็สามารถเขาถึงตําแหนงแอดเดรสของ Port I/O ของการดที่ไดรับ
การจัดสรรมาแลวจาก BIOS ไดทันที โดยใชฟงกช่ันการทํางานแบบ I/O Port ซ่ึงจะใชวิธีการ Input Port และ Output 
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Port ซ่ึงรูปแบบการใชงานฟงกช่ันเหลานี้สามารถศึกษาเพิ่มเติมไดจากคูมือคําสั่งของโปรแกรมภาษาที่ใชในการ
พัฒนา Application ไดเอง แตอยางไรก็ตามในยุคปจจุบัน เครื่องคอมพิวเตอรสวนใหญเกือบรอยเปอรเซ็นต มักจะ
ติดตั้งและใชงานรวมกับระบบปฏิบัติการของ Microsoft Windows เปนสวนใหญ ดังนั้นในที่นี้จะขอกลาวถึงเฉพาะ
แนวทางในการเขียนโปรแกรมเพื่อติดตอกับการด ET-PCI8255 V3 ภายใตระบบปฏิบัติการของ Microsoft Windows 
เปนหลักเทานั้น โดยถาเปนระบบปฏิบัติการของ Windows รุนใหมๆ เชน WindowsNT/2000/XP นั้นโปรแกรม
สําหรับใชสราง Application ตางๆ ไมวาจะเปน Borland Delphi,Borland Builder C++,Visual Basic,Visual C++ ฯลฯ 
จะไมมีฟงกช่ันการทํางานแบบ Input Port  และ Output Port ไวใหใชงานโดยตรง ทั้งนี้ก็เนื่องมาจากวา
ระบบปฏิบัติการของ Windows รุนใหมๆจะไมยอมใหทําการติดตอกับ I/O Port โดยใชวิธีการ Input Port และ Output 
Port โดยตรง เนื่องจากโปรแกรม Application ตางๆที่ทํางานรวมกันภายใตระบบปฏิบัติการของ Windows นั้นจะมี
การทํางานแบบ Multi Tasking ซ่ึงเปนการแบงชวงเวลาในการทํางานของแตละ Application พรอมๆกัน ซ่ึงถาหากวา
โปรแกรม Application ตางๆสามารถเขาถึง I/O Port ไดเองโดยตรง โดยไมมีการควบคุมจากระบบปฏิบัติการแลว ก็
อาจเกิดปญหาการแยงใชทรัพยากร กันได เชน โปรแกรม Application-1 มีการเรียกใชงาน Serial Port ไวโดยเขาไป
ทําการกําหนดความเร็วในการทํางานไวที่ 9600BPS และมีโปรแกรม Application-2 ที่มีการเรียกใชงาน Serial Port 
ดวยเชนเดียวกัน ซ่ึงอาจเขาไปกําหนดความเร็วของการสื่อสารที่แตกตางกันไปได ซ่ึงถาหากวามีการเปดหรือเรียกใช
โปรแกรม Application-1 และ Application-2 ขึ้นมาใชงานพรอมๆกัน โดยที่โปรแกรมทั้ง 2 สามารถเขาถึง I/O Port 
ของ Serial Port ไดโดยตรงทั้งคู ก็จะทําใหเกิดปญหาในการใชงานทันที ซ่ึงระบบปฏิบัติการ Windows เองได
ตระหนักดี ถึงปญหาขอนี้ จึงไดตั้งขอกําหนดใหโปรแกรม Application ตางๆสามารถเขาถึง I/O Port ไดโดยผานการ
ควบคุมของระบบปฏิบัติการเทานั้น โดยเมื่อโปรแกรม Application ตัวใดมีการรองขอและไดรับอนุญาติใหเขาไป
ครอบครองการทํางานของ I/O Port หนึ่งๆไปกอนแลว ถา Application นั้นยังไมคืนการทํางานกลับมายัง Windows ก็
จะทําให Application อ่ืนๆไมสามารถเขามาใชงาน I/O Port นั้นๆไดอีก โดย Windows จะแจงกลับไปยัง Application 
อ่ืนๆ ที่มารองขอการใช I/O Port ตําแหนงเดียวกับที่ถูกใชไปโดย Application แรกวา I/O Port นั้นๆถูกใชงานหรือ
ครอบครองโดย Application อ่ืนๆไปแลว ดังนี้เปนตน 

โดยที่ Windows จะยอมใหทุกๆ Application สามารถรองขอและทําการเขาถึง I/O Port ไดภายใตการควบคมุ
ของ Windows โดยผาน Kernel  เทานั้น   ซ่ึงระบบ I/O Port ตางๆที่จะนํามาติดตั้งและใชงานบนเครื่องคอมพิวเตอร 
PC ภายใตระบบปฏิบัติการของ Windows นั้นจะตองมีการแจงคุณสมบัติตางๆ (Device Class ,Device ID ,Product 
ID,…,ฯลฯ) ใหกับ Windows ไดทราบเพื่อที่จะไดรับการจัดสรรตําแหนงการทํางานตางๆไดอยางถูกตอง และจะตอง
มี Driver สําหรับสื่อสารกับ I/O Port นั้นๆดวย 

ดังนั้นการสรางโปรแกรม Application เพื่อใชงานรวมกับการด ET-PCI8255 V3 นั้น ก็มีความจําเปนที่
จะตองใชวิธีการติดตอส่ังงาน 8255 ผานทาง Driver Mode โดยเชื่อมตอผาน Kernel ของ Windows ซ่ึงขอกําหนดใน
การสราง Driver นั้นจะมีความยุงยากและสลับซับซอนมากพอสมควร ซ่ึงฮารดแวรตางๆที่ออกแบบมาใชกับเครื่อง
คอมพิวเตอร PC นั้น สวนมากแลวจะเปนระบบฮารดแวรที่มีการออกแบบฟงกช่ันการทํางานที่ถูกจํากัดหนาที่ไว
เฉพาะดาน ดังนั้นผูผลิตมักจะมีโปรแกรม ควบคุมการทํางานที่เปน Application สําเร็จรูปพรอมใชงานแถมมาใหดวย
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แลว แตสําหรับการด ET-PCI8255 V3 นั้นเปนการด I/O ซ่ึงผูใชสามารถดัดแปลงฟงกช่ันการทํางานของ I/O ไดเอง
ตามตองการ ดังนั้นผูใชเองจึงตองเปนคนทําหนาที่สรางโปรแกรม Application ขึ้นมาใชงานเอง ซ่ึงตามปรกติแลวใน
การสรางโปรแกรม Application ภายใต Driver Mode ของฮารดแวรที่เปน I/O Port ตางๆนั้นผูเขียนโปรแกรมจะตอง
มีความเขาใจในการสราง Driver สําหรับติดตอกับ I/O Port เปนอยางดี ซ่ึงโดยท่ัวไปแลว Driver ตางๆนั้นมักจะสราง
จาก ภาษาซี หรือชุดโปรแกรมจําพวก DDK (Driver Development KIT) ตางๆ ซ่ึงจะตองใชโปรแกรมเมอรที่มีความรู
ความเขาใจระบบการทํางานของฮารดแวรและขอกําหนดในการเขียน Driver เปนอยางดี  

 

 
รูปแสดง โครงสรางการพฒันาโปรแกรมผาน Driver ของการด 

 
สําหรับในกรณีของการสรางโปรแกรม Application รวมกับการด ET-PCI8255 V3 นั้น สามารถลดขั้นตอน

และความยุงยากในการพัฒนา Driver ไปได เนื่องจากทางทีมงาน อีทีที ไดทําการพัฒนา Library สําหรับติดตอกับ
ระบบฮารดแวรของการดเตรียมไวใหผูใชงานนําไปใชงานในการสรางโปรแกรม Application เปนที่เรียบรอย โดย
ผูใชเพียงแตทําความเขาใจถึงวิธีการเรียกใชงานฟงกช่ันตางๆที่จัดเตรียมไวให ก็สามารถที่จะเขียนโปรแกรมเพื่อ
ติดตอส่ังงานการดไดแลว โดยรายละเอียดของการเขียนโปรแกรมนั้นจะไมขอกลาวถึงในที่นี้ ขอใหผูอานศึกษาจาก
ตัวอยางโปรแกรม และคําอธิบายในหัวขอ ตัวอยางการพัฒนาโปรแกรมของการด ET-PCI8255 V3 ดวยภาษาตางๆ 
ตามที่ผูใชถนัด ซ่ึงไดแยกจัดทําเปนไฟลเอกสารแบบ PDF ไวแลว ตัวอยาง เชน 

• ตัวอยางการพัฒนาโปรแกรมของการด ET-CPI8255 V3 ดวยโปรแกรม Visual Basic 
• ตัวอยางการพัฒนาโปรแกรมของการด ET-PCI8255 V3 ดวยโปรแกรม Delphi 5   

 


